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Funcao

Destinado ao estudo experimental, laboratério de fisica e realizagdo de experimentos de fisica sobre:
Mecanica dos solidos. Cinematica. Referencial, posicdo, movimento e trajetéria. Quais sao as
caracteristicas do MRU? O encontro de dois moveis em MRU com sentidos opostos. O MRUV e suas
caracteristicas, deslocamento em uma dimensdo. O MCU, movimento circunferencial uniforme. O
movimento de queda livre com corpo de prova de 10 intervalos iguais. O movimento de queda livre com
corpo de prova de 10 intervalos diferentes. A relatividade do movimento segundo o referencial. O movimento
combinado de um MRU com um MCU. Acoplamento de roldanas por correia e engrenagens. Estatica. A
composicao de forgas coplanares concorrentes com 120° entre si. A composicao de forgas coplanares
concorrentes. A composicao de forcas coplanares concorrentes, com 90° entre si. A composicao de forcas
coplanares concorrentes, com 60° entre si. As condi¢cdes de equilibrio do corpo rigido, o teorema de
Varignon. Equilibrio do corpo rigido, a alavanca interfixa, teorema de Varignon. Equilibrio de um corpo rigido,
a alavanca inter-resistente, teorema de Varignon. Equilibrio de um corpo rigido aplicado, a alavanca
interpotente, teorema de Varignon. A forca motora, a forga resistente e vantagem mecéanica do plano
inclinado, uma maquina simples. As condi¢cbes de equilibrio de um movel sobre um plano inclinado.
Dinamica. Relacao entre massa e peso, grafico, funcéo e valor do g local. A mola helicoidal e a lei de Hooke
As forcas de atrito e a primeira lei do movimento de Newton. A determinacdo dos coeficientes de atrito
estatico, cinético e de deslizamento, em um plano inclinado. A roldana movel e sua vantagem mecanica. A



talha exponencial e sua vantagem mecanica. O cadernal paralelo e sua vantagem mecanica. Construindo
um elevador de cargas com roldanas fixas e plataforma. AplicagGes de roldanas fixas e mdveis em um
sistema elevador de carga. A forga centripeta em funcao da massa, da velocidade tangencial e do raio em
um MCU, com sensor. A forca centripeta em funcdo da velocidade angular, sensor. A forga centripeta em
fungédo da frequéncia. A forca centripeta em fungcao da massa do corpo. A forga centripeta em funcao do
raio da trajetoria. A conservagdo do momentum angular, com sensor e multicronémetro. A frequéncia, o
periodo e a velocidade angular critica do péndulo conico, com sensor e multicrondmetro. Conservagao de
Energia. O principio da conservacao da energia mecanica em um cilindro que cai. Conservacao da energia
mecanica, momento de inércia. O trabalho e a energia em um sistema massa e mola helicoidal.
Hidrostatica. O empuxo, uma forga vertical orientada de baixo para cima. O principio de Arquimedes.
Determinando a densidade de um solido através do empuxo. A pressao em um ponto de um liquido em
equilibrio, Teorema de Stevin. Gravitacdo universal. As leis de Kepler para o movimento planetario.
Ondulatoria. Determinacao dinamica da constante elastica de uma mola helicoidal. O MHS a partir de um
MCU. O comportamento da elongacao, da velocidade e da aceleracdo da projecdo em y, quando o corpo
transita em MCU por diferentes quadrantes, etc.

Areas de Conhecimento
Fisica - Ciéncias e Matematica Fundamental

Nivel de Ensino
Graduacéao - Ensino Técnico - Ensino Médio

Principais Experimentos

Fisica - Mecanica - Cinematica

Referencial, posicao, movimento e trajetoria. - 1032.007

Quais sao as caracteristicas do MRU? - 1032.005B1

O encontro de dois mdéveis em MRU com sentidos opostos. - 1032.005CT

O MRUV e suas caracteristicas, deslocamento em uma dimenséao. - 1032.006_D

O MCU, movimento circunferencial uniforme. - 1032.060_1

O movimento de queda livre com corpo de prova de 10 intervalos iguais. - 1032.0710K1

O movimento de queda livre com corpo de prova de 10 intervalos diferentes. - 1032.010K4
A frequéncia, o periodo e a velocidade angular critica do péndulo cénico, com sensor e multicrondmetro. -
1032.060C7

O principio da conservacao da energia mecanica em um cilindro que cai. - 1032.0710K3_1

Fisica - Mecanica - Dinamica

A relatividade do movimento segundo o referencial. - 1032.002

O movimento combinado de um MRU com um MCU. - 1032.060A0

As forgas de atrito e a primeira lei do movimento de Newton. - 1032.046

A determinacao dos coeficientes de atrito estatico, cinético e de deslizamento, em um plano inclinado. -
1032.048

A forca centripeta em funcdo da massa, da velocidade tangencial e do raio em um MCU, com sensor e
multicronémetro. - 1032.060C1

A forga centripeta em funcéo da velocidade angular, sensor. - 1032.060C2

A forca centripeta em funcao da frequéncia. - 1032.060C3

A forca centripeta em funcdo da massa com sensor e multicrondmetro. - 1032.060C4

A forca centripeta em funcao do raio, quando constante a massa do mével em MCU. - 1032.060C5

A conservacao do momentum angular, com sensor e multicronémetro. - 1032.060C6

Conservacao da energia mecanica, momento de inércia. - 1032.072A1



Determinacao dinamica da constante elastica de uma mola helicoidal. - 1032.012_1
O MHS a partirde um MCU. - 1072.004B

Fisica - Mecanica - Estatica

Acoplamento de polias por correia. - 1032.041B

Acoplamento de roldanas por correia e engrenagens. - 1032.041C

A composicao de forgas coplanares concorrentes com 120° entre si. - 1032.040F

A composicao de forgas coplanares concorrentes. - 1032.040F_0

A composicao de forgas coplanares concorrentes, com 90° entre si. - 1032.040F1

A composicao de forcas coplanares concorrentes, com 60 - 1032.040F2

A forca resultante de forcas coplanares concorrentes de maédulos iguais. - 1032.040F4

As condigdes de equilibrio do corpo rigido, o teorema de Varignon. - 1032.035F

Equilibrio do corpo rigido, a alavanca interfixa, teorema de Varignon. - 1032.035AF

Equilibrio de um corpo rigido, a alavanca inter-resistente, teorema de Varignon. - 1032.035BF
Equilibrio de um corpo rigido aplicado, a alavanca interpotente, teorema de Varignon. - 1032.035CF
A forca motora, a forca resistente e vantagem mecanica do plano inclinado, uma maquina simples. -
1032.034

As condigdes de equilibrio de um movel sobre um plano inclinado. - 1032.043

Relacao entre massa e peso, grafico, fungédo e valor do g local. - 1032.039

A mola helicoidal e a lei de Hooke. - 1032.052B

A roldana movel e sua vantagem mecanica. - 1032.027AF

A talha exponencial e sua vantagem mecanica. - 1032.030AF

O cadernal paralelo e sua vantagem mecanica. - 1032.031F

Construindo um elevador de cargas com roldanas fixas e plataforma. - 1032.040E
Aplicacbes de roldanas fixas e moveis em um sistema elevador de carga. - 1032.040E2

O trabalho e a energia em um sistema massa e mola helicoidal. - 1032.056B

Fisica - Mecanica - Hidrostatica

O empuxo, uma forga vertical orientada de baixo para cima. - 1042.028B

O principio de Arquimedes. - 1042.032B

Determinando a densidade de um sélido através do empuxo. - 1042.033B

A pressdao em um ponto de um liquido em equilibrio, principio de Stevin. - 1042.008B

Fisica - Mecanica - Gravitagao
As leis de Kepler para 0 movimento planetario. - 1072.003

Fisica - Ondulatéria - Movimentos Periédicos

O MCU, movimento circunferencial uniforme. - 1032.060_1

O movimento combinado de um MRU com um MCU. - 1032.060A0

A forca centripeta em funcdo da massa, da velocidade tangencial e do raio em um MCU, com sensor e
multicrondmetro. - 1032.060C1

A forca centripeta em funcéo da velocidade angular, sensor. - 1032.060C2

A forca centripeta em funcéo da frequéncia. - 1032.060C3

A forca centripeta em funcdo da massa com sensor e multicrondmetro. - 1032.060C4

A forca centripeta em funcao do raio, quando constante a massa do mével em MCU. - 1032.060C5

A frequéncia, o periodo e a velocidade angular critica do péndulo cénico, com sensor e multicrondmetro. -
1032.060C7

Instrugoes Diversas
Acoplamento de polias por correia. - 1032.041B
Acoplamento de roldanas por correia e engrenagens. - 1032.041C



Energias Renovaveis - Grandezas e Medidas
Relacao entre massa e peso, grafico, funcao e valor do g local. - 1032.039
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